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1.0 Introduction

1.0 Introduction

Ce guide d'installation rapide vous assiste au cours de toutes les étapes du processus d'installation
et de démarrage de votre robot Adept Cobra e-Vario 600/e-Vario 800.
Les étapes principales sont les suivantes :

* Préparation : inclut le déballage, la sécurité et la disposition de la cellule de travail.

Installation du matériel : inclut le montage du robot et la connexion des cables du systéme.
* Installation du logiciel : inclut NET Framework et Adept ACE.
* Démarrage du systéme : inclut la mise sous tension et le déplacement du robot.

Au cours des processus d'installation et de démarrage, reportez-vous au Manuel d'instructions du
robot Adept Cobra e-Vario 600/e-Vario 800, livré avec chaque systéme, pour obtenir des
informations détaillées sur toutes les caractéristiques de votre systéme robotisé.

2.0 Disposition de la cellule de travail

La figure 1 présente la disposition standard d’une cellule de travail, avec une barriére de sécurité
fournie par I'utilisateur et des boutons d’arrét d'urgence incorporés au boitier de commande et au
pupitre manuel T2 (optionnel).

Robot Adept Cobra
e-Vario 600/e-Vario 800

Barriére de sécurité

Zone restreinte a
I'intérieur de la
barriére de sécurité

200 - 240 Vca
Boitier de commande Ordinateur exécutant

Arrét d’urgence 1 Adept ACE

Pupitre manuel T2
optionnel,
connecteur Bypass

a installer, si pupitres
ne sont pas utilisés
Arrét d’urgence 2

Figure 1 : disposition standard d’une cellule de travail

2 Guide d'installation rapide du robot Adept Cobra e-Vario 600/e-Vario 800, Rev A



3.0 Sécurité

3.0

4.0

Sécurité

AVERTISSEMENT : Adept Technology interdit strictement toute
installation, mise en service ou exploitation d'un robot Adept sans
les protections appropriées conformes aux législations locale et
nationale en vigueur. Pour plus d‘informations sur la disposition
standard d'une cellule de travail, reportez-vous a la figure 1.

Pour plus d'informations sur les rubriques relatives & une utilisation sire de votre systéme robotisé,
veuillez lire attentivement le Chapitre 2 du Manvel d'instructions du robot Adept Cobra e-Vario
600/e-Vario 800.

Consultez la section relative & la connexion des équipements de sécurité et de réglage de la
puissance fournis par le client, dans le Chapitre 5 du Manuel d'instructions du robot Adept Cobra
e-Vario 600/e-Vario 800.

Cette section fournit des informations détaillées sur le branchement d'un systéme d'arrét d'urgence
concu par ['vtilisateur sur le connecteur XUSR du robot.

Déballage

Retirez le couvercle de la caisse contenant le robot. Ne dévissez pas les boulons fixant la base du
robot & la palette. Comparez les éléments recus avec votre bon d'achat ofin de vérifier qu'il s'agit de
la bonne commande, que tous les éléments y figurent et ne présentent aucun dommage apparent.
En cas de probléme, veuillez contacter Adept immédiatement.

Lorsque vous étes prét a monter le robot, dévissez les boulons de la palette de transport et soulevez
le robot & I'aide de I'anneau de levage situé en haut du segment intérieur (voir la figure suivante).

' Boite & outils avec
kits optionnels,

jnrlleau - cdbles, CD-ROM
e levage et documentation
du robot

Palette de transport

Figure 2 : robot Cobra e-Vario 600 sur palette

Guide d'installation rapide du robot Adept Cobra e-Vario 600/e-Vario 800, Rev A 3



5.0 Montage du robot

5.0

Montage du robot

Montez le robot sur une structure rigide afin d'éviter toute vibration ou torsion pendant le fonctionne-
ment du robot. Adept recommande une plaque d'acier d'une épaisseur de 25 mm montée sur un
chéssis tubulaire rigide en acier (voir la figure suivante pour les dimensions des trous de montage).

Utilisez 4 boulons M12 de 1,75 x 36 mm
[85 Nm] pour la fixation du robot.
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Figure 3 : dimensions des trous de fixation pour le montage du robot
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Figure 4 : Cobra e-Vario 600/e-Vario 800 monté sur embase
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6.0 Connexion des cables du systéme

6.0 Connexion des cdbles du systéme

Ouvrez la boite & outils et retirez-en le cable XPANEL AIB, le cable série simulateur de modem RS-232
ainsi que le kit de démarrage optionnel. Connectez les cébles du systéme et les périphériques comme
indiqué sur la figure 5. Pour consulter les diagrammes du céblage de I'alimentation secteur et
connaitre ses caractéristiques, reportez-vous au Chapitre 4 du Manuvel d'instructions du robot Adept
Cobra e-Vario 600/e-Vario 800.

Piéces utilisées & la connexion des cébles du systéme

Piéce | Liste des cables et pieces Référence Fait partie de | Remarques
A Cable AIB XPANEL 04715-000 04081-000 Standard,

fourni avec le systéme
B Connecteur XUSR 04736-000 04081-000 Standard,

fourni avec le systéme
C Boitier de commande 30356-10358 | 90356-10358 | Standard,

fourni avec le systéme
D Cable du boitier de commande 10356-10500 | 90356-10358 | Standard,

fourni avec le systéme
E Connecteur XMCP 04737-000 04081-000 Standard,

fourni avec le systéme
F Connecteur dérivation T1/T2 05004-000 04965-203/ T2 optionnel -

Cable adaptateur 1,72 05002000 | 94965210 | 3m/10m
H Pupitre manuel T2 (optionnel) 05215-103/
05215-110
J Cable d’alimentation ca 04118-000 90565-010 Fourni par l'vtilisateur
K Cable d'alimentation 24 cc 04120-000 90565-010 Fourni par I'vtilisateur
L Alimentation de 24 Vee, 6 A 04536-000 90565-010 Fourni par I'utilisateur
M Cable série simulateur modem 04116-001 90565-000 Standard,
RS-232 fourni avec le systéme
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6.0 Connexion des cébles du systéme

Description de la procédure pour connecter les cables

Installation
Etape | Description de chacune des étapes Piéce(s)
I ——

1 Branchez le cable AIB XPANEL sur le connecteur XPANEL de la face avant de I'AIB. A

2 Vérifiez que le connecteur XUSR est installé sur le connecteur XUSR. B

3 Branchez le céble du boitier de commande au connecteur XFP. C,D

4 En I'absence du pupitre manuel T2, installez un connecteur XMCP ou connecteur dérivation E F
T1/T2 sur le connecteur XMCP. Passez directement & |'étape 5.

4a Si vous disposez d’un pupitre manuel T2, installez le cable adaptateur T1/T2 sur le connecteur | G, H
XMCP.

5 Effectuez la mise & la terre optionnelle fournie par I'utilisateur. -
Pour plus d'informations sur les points de masse, reportez-vous au manuel d'instructions.

6 Connectez |'alimentation de 200 - 240 Vca a |'entrée secteur de la face avant de I'AlB, J
en utilisant un serre-cable pour une sécurité optimale.

7 Connectez |'alimentation de 24 Vcc & I'entrée de courant continu de la face avant de I'AIB K, L
(en utilisant éventuellement un cable d’alimentation ca).

8 Connectez le céble série simulateur modem & la face avant de I'AIB et au port série de M
Iordinateur.

XUSR pour :

- Arrét d'urgence utilisateur/
Systéme de sécurité

- Systéme de sécurité verrouillé

- Connecteur requis en cas de
non-utilisation

Pupitre manuel T2
(optionnel)

Ordinateur fourni par
I'utilisateur fonctionnant

Connecteur, i
[
XUSR 'h
XUSR
Cable du boitier XFP

de commande

T1/T2

Cable adaptateur MCP /

@Eﬂmr ®
Connecteur T1/T2

Connecteur dérivation T1/T2 ou connecteur XMCP requis
en cas de non-utilisation du pupitre manuel T2.

N

Connecteur XMCP

85-264V
Entrée
universelle

de 24 Vec, 6 A

Source d'alimentation

Source d'alimentation

Robot Adept Cobra
e-Vario 600/e-Vario 800

Fil de masse
utilisateur

\@

\-’

Cable
AIB XPANEL

Face avant de I'AIB
du robot

Cable d'alimen-
tation cc

Cable d'alimen-
tation ca

de 200 - 240 Vca, J
10 A, monophasée R

avec le logiciel Adept ACE Céble simulateur de modem

/N RS-232 pour connexion robot-ordinateur

Figure 5 : diagramme de cdbles du systéme pour les robots Adept Cobra série e-Vario
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7.0

7.0 Installation du logiciel Adept ACE

Installation du logiciel Adept ACE

Vous devez installer Adept ACE depuis le CD-ROM. Il vous faudra également installer Microsoft .NET
Framework. L'assistant d'installation Adept ACE recherche .NET sur votre ordinateur et |'installe

automatiquement le cas échéant.

1. Insérez le CD-ROM dans le lecteur approprié de votre ordinateur.
Si la fonction d’exécution automatique est activée, le menu du CD s'affiche (voir la figure 6).

Sinon, vous devez démarrer manuellement le CD-ROM.

REMARQUE : veuillez noter que la documentation en ligne décrivant le processus
d'installation s'ouvre & I'arriére-plan lorsque vous sélectionnez l'une des étapes
d'installation du logiciel indiquées ci-dessous.

2. Dans le menu du CD-ROM, cliquez sur « Install the Adept ACE Software ».

adep:t_w 25

of innaotise

IT ROBOTICS PARTMER oo

CD-ROM HELP Adept ACE MEML ITEM HELP

This CD-ROM is used to This option launches the
install the Adept ACE * Read Important Information installation wizard, which is

onto your system.

software onto your PC. e Install the Adept ACE Saftware used to install the software
The rmenu contains links to s Browse the CD-ROM
access the Ad=ptAGE * Browse the adept Document Library

software installer, alang
with other links that allow * Browse the aAdept Website

you to browse the CD-ROM

contents, browse the Adept
website, and more.

Your instaffation may incfude
ficenzed product aptions,

See the CO-ROM sleave for ficense detais.
EXIT

Copyright @ 1984 - 2009 Adept Technology, Inc,

Figure 6 : menu du CD-ROM du logiciel Adept ACE

3. L'assistant d'installation Adept ACE s'ouvre (voir la figure suivante).
Suivez les instructions qui s'affichent pour procéder a I'installation étape par étape.

{2 Adept ACE - InstallShield Wizard x

Welcome to the InstallShield Wizard for Adept
ACE

The InstallShield{R) Wizard wil install Adept ACE on yaur
computer, To cantinue, click Next,

WARMING: This program is protected by copyright law and
international treaties,

< Back I Mext = I Cancel |
Figure 7 : assistant d‘installation Adept ACE

Guide d'installation rapide du robot Adept Cobra e-Vario 600/e-Vario 800, Rev A



7.0 Installation du logiciel Adept ACE

{i? Adept ACE - InstallShield Wizard |

Ready to Install the Program

The wizard is ready to begin installation,

Click Install to begin the installation.

IF wou want to review or change any of your installation settings, click Back, Click Cancel to
exit the wizard,

InistallShield

< Back I Install I Cancel |

Figure 8 : écran pour préparer l'installation

i Adept ACE - InstallShield Wizard I ] 5

Installing Adept ACE

The program Features you selected are being installed,

Flease wait while the InstallShield Wizard installs Adept ACE. This may take
several minukes,

Status:

InistallShield

= Back. | Iexk = | Cancel I

Figure 9 : écran d’installation

4. Une fois l'installation terminée, cliquez sur Finish.

Adept ACE - InstallShield Wizard =

InstallShieh Wizard Completed

The Installshield Wizard has successfully installed Adept ACE.
Click Finish to exit the wizard,

= Back. I Finish I Cance

Figure 10 : installation terminée

5. Aprés avoir quitté |'assistant Adept ACE, cliquez sur Exit dans le menu du CD-ROM
et lancez la procédure de démarrage.

REMARQUE : il est nécessaire de redémarrer |'ordinateur apreés I'installation

d’Adept ACE.
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8.0 Procédure pour la mise en service

8.0 Procédure pour la mise en service

Mise sous tension et démarrage d’Adept ACE
1. Déplacez manuellement les articulations du robot qui se trouvaient en position repliée
pour le transport (comme montré sur la couverture de ce guide d'installation rapide).

2. Activez l'alimentation de 200 & 240 Vca.

DANGER : assurez-vous que le personnel manipulant
le robot est formé et qualifié. (voir le chapitre 2 du Manuel
d'instructions du robot Adept Cobra e-Vario 600/e-Vario 800).

3. Activez |'alimentation de 24 Vcc sur le robot. Le code du panneau de diagnostic affiche OK.

4. Vérifiez que le commutateur de mode « Auto/Manual » situé sur le boitier de commande est
défini en mode automatique (voir la figure 16, page 12.)

5. Mettez sous tension |'ordinateur fourni par I'utilisateur et démarrez Adept ACE :
* Double<cliquez sur I'icone d’Adept ACE se trouvant sur le Bureau de Windows
ou
* dans le menu Démarrer de Windows, cliquez sur
Démarrer > Programmes > Adept Technology > Adept ACE > Adept ACE.
6. En utilisant un cable série, effectuez la connexion au robot.
7. Dans le menu « Adept ACE Startup », sélectionnez :

* Create New Workspace for e-Vario Cobra at:
pour effectuer la connexion au Cobra e-Vario.

* le connecteur COM, correspondant au connecteur COM de |'ordinateur
(voir la figure suivante).

@ Adept ACE Startup

adept

Adept ACE™

Automation Control Environment
Version 2.2.2.8

) Load Saved ‘Workspace fiom File: I v- E

() Create New ‘workspace for Controller at Address: [ v T
(&) Create Mew Warkspace for Cobra Fobat at: [ COMA1 A |
() Create Example Workspace

(O Create Defaul \Workspace

[ Open l [ Cancel

Copyright © 2006-2010 Adept Technology, Inc. &ll rights rezerved.

Figure 11 : menu Adept ACE Startup
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8.0 Procédure pour la mise en service

8. Cliquez sur Open.
Le message « Working ...Please wait » s’affiche.

4 Adept ACE Startup 2l x|

adept Al LB

Automation Control Environment

" Load Saved Workspace Eorking...Please wat m |
" Create Mew 'Workspace | ﬁ ? ﬁ
% Create Mew 'Workspace | - ﬁ

" Create Example ‘Workspace

" Create Default ‘waorkspace

Open I Cancel

Copyright 2 2006-2009 Adept Technology, Inc. &ll rights reserved.

Figure 12 : connexion au Cobra e-Vario

Utilisation du Diagnostics Wizard

1. Double-cliquez sur I'objet Cobra e-Vario & partir de I'explorateur.

2. Dans I'éditeur Objet, sélectionnez Configure > Configuration Manager
(voir les figures suivantes).

§* CobraCoM1 1 x
Dbiject Cu:unfigure_
B 3D it Configuration Manager
Wisible License Manager
El Config Ciagnostics Wizard
Zanmm .
Switches and Parameters
Auko 3
M Park COM1

El End-Effector

Selected End-Effector SGripper Cobra COM1
B Location
OFFset From Parent 0,000 0.000 0.000 0.000 0.000 0.0D0

Figure 13 : sélectionner le Wizard
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8.0 Procédure pour la mise en service

L’écran suivant s'ouvre :

| @ Adept Diagnostics Wizard

Welcome to the Adept Diagnostics Wizard

The Disgnostics wizard guides you through a series of tests designed to verify the configuration of your
Adept spstem and ensure that all companents are operational.

To continue, click Next Wersion 2228

4 Back [ Mext > ] [ Cancel ] Help

Figure 13.1 : écran d’accueil Adept Diagnostics Wizard

3. Cliquez sur Next.

4 Adept Diagnostics Wizard

Yerify Work Cell Configuration
This test werifies the pregsence of a MicroV'+ controller, amplifiers, robats, and digital 10,

£ I_ Werify 'Work Cell Configuration
B ModelNo. SoralNo. MicoVs Release
[ “erify Robot Mation
[ Calibrate Robot iE?B
[ Teach 13t Pasition
I_ Teach 2nd Position
[ Move Robat
|_ Werify Digital Inputs
[ TumOnInputs
[ Confim Inputs &re On
I__ Turn OFf Inputs
[ Confim Inputs Are Off
|_ Werify Digital Outputs
[ Confirm Dutputs Are On
[ Confim Dutputs Are Off

Wwork cell cohﬁgu[alion verified

| 1847 24 (Edt A7, 22Feb2010)

Figure 14 : Adept Diagnostics Wizard
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8.0 Procédure pour la mise en service

4. le Wizard vérifie la configuration de la cellule de travail afin de confirmer que I'équipement
est correctement installé. Cliquez sur Next, pour poursuivre le processus d'activation de
I'alimentation.

I_ Werify "Warkcell Configuration
” I_ Werify Safety Spztem
|_ Yenfy Digital Inputs

[~ TumOnInputs ;
[ Canfirm Inputs &re On
[ Tum Off Inputs

I_ Confirm Inputs &re Qff
|_ Yerfy Digital Outputs
|_ Confirm Dutputs &re On

Press the High Power Enable button on the Front Pane

Front Panel MCP Power

Figure 15 : Wizard - Procédure pour activer la haute puissance
5. Puis le Wizard vous invite & appuyer sur le bouton clignotant pour la haute puissance
situé sur le boitier de commande (voir la figure 16).
Cette étape active la haute puissance sur les moteurs du robot.
* Le voyant d'état clignote durablement en orange.

o L'afficheur digital affiche ON.

REMARQUE : le commutateur sur le boitier de commande doit étre pressé dans les
10 secondes.

Commutateur STOP

défini en mode
automatique

~

Pressez le bouton
haute puissance
lorsqu'il clignote

(dans les 10 secondes)

Figure 16 : commutateur pour la haute puissance sur le boitier de commande

6. Suivez les instructions du Wizard pour effectuer les taches suivantes :
* étalonnage du robot
* vérification des mouvements du robot

* vérification des entrées et sorties numériques, si vous avez installé le bloc de
branchement XIO.

7. Sivous avez effectué toutes les taches, le robot est prét & I'emploi. (voir la figure suivante).
Voir la section 9.0 pour plus d’informations sur |utilisation des exemples d‘application.
La section 10.0 contient des informations sur I'utilisation du robot et I'installation de
I'équipement optionnel.
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Adept Diagnostics wizard

Completing Workcell Diagnostics Wizard

You have completed the “Workcell Diagnostics ‘Wizard, Below iz a list of the
tasks performed. Tasks checked in green completed successfully. Tasks

- marked with an red "=" failed. Unmarked tasks were not performed.

8.0 Procédure pour la mise en service

\/ Werify Workcell Configuration
\/ Werify Safety System
\/ Werify Digital Inputs
T On Inputs
W Confirrn Inputs Are O
W Tur OFf Inputs
W Confirrn Inputs Are O
\/ Werify Digital Dutputs
W Confirn Outputs Are On
W Confirn Ouputs Are OF
/" Werify Fobat Mation
" Calibrate Robat
W Teach 1t Position
" Teach 2nd Position

" Move Fobot

To close this wizard, click Finizh.

<Back [ Finsh |

Cancel Help

Figure 17 : fenétre indiquant que le processus a réussi
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9.0 Utilisation des exemples d‘application

9.0 Utilisation des exemples d’application

Vous pouvez exécuter les exemples d’application avec Adept ACE pour vous familiariser avec votre
systéme. Chargement et exécution de |'application :

1. Démarrez Adept ACE.

2. Dans la barre d’outils Tools > Application Samples, sélectionnez un exemple d‘application
pour le Cobra e-Vario, afin de le démarrer.
L'utilisation des exemples d’application est décrite dans le document AdeptSight Online Help.

File  Migw

o S E®

Workspace Explh

Help

Application Samples

Cptions. ..

Figure 18 : sélectionner des exemples d’application du menu « Tools »

Les possibilités de choix suivantes s’affichent :

q‘ Select an Application Sample x|
— Samples — Description

A deptSight
W+ belt camera

W+ arm- or fixed-mount camera
Micratd+ ammn- of fised-mount camers
1 W'+ table-mounted camera

Process Manager

1 Fixed Carmera Part Picking

Static Pick and Place

Belt Camera Part Picking

Select | Cancel

Figure 19 : menu exemples d’application
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10.0 Obtention d’informations supplémentaires

10.0 Obtention d‘informations supplémentaires

Installation de I’équipement optionnel

Pour plus d'informations sur I'installation de |'équipement optionnel, reportez-vous au chapitre 5 du
Manvel d'instructions du robot Adept Cobra e-Vario 600/e-Vario 800 :

installation des préhenseurs

branchement de conduites d'air utilisateur et de lignes électriques au panneau de connexion
utilisateur

montage de |'équipement externe sur le robot
montage de |'électrovanne additionnelle du robot (en option)

installation de butées ajustables

REMARQUE : pour plus d'informations sur les dimensions et spécifications,
reportezvous chapitre 8 relatif aux spécifications techniques du Manuel
d'instructions du robot Adept Cobra e-Vario 600/e-Vario 800.

Utilisation du systéme

Pour plus d'informations sur le fonctionnement du systéme, reportez-vous chapitre 6 du Manuel
d'instructions du robot Adept Cobra e-Vario 600/e-Vario 800 :

voyant d'état du robot
codes d'erreurs de |'afficheur digital

bouton de déblocage du frein (situé au-dessus de |'afficheur digital)
Pour déplacer manuellement |'articulation 3, appuyez sur le bouton de déblocage du frein.

branchement de I'E/S numérique sur le connecteur XIO situé sur le panneau avant de I'AIB

connexion d'un systéme d’arrét d'urgence concu par |utilisateur
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Utilisation de Configuration Manager

Le Configuration Manager vous permet de configurer les limites darticulation ainsi que les signaux
pour ouvrir et fermer le préhenseur et les autorisations d'accés dans la cellule de travail pour le robot
Cobra e-Vario 600/e-Vario 800. Ce programme utilitaire est appelé par le menu « Configure »
d’Adept ACE.

REMARQUE : pour plus d'informations sur le Configuration Manager
reportez-vous & |'aide en ligne Adept ACE.

1. Double<liquez sur I'objet Cobra e-Vario & partir de I'explorateur.

2. Dans I'éditeur Obijet, sélectionnez Configure > Configuration Manager (voir la figure 13).
L'écran suivant s’ouvre :

/" Cobra i-Series/e-Vario Configuration Manager

File Controller Help
wH B
Figure 20 : Configuration Manager

Comment obtenir de |‘aide

Pour obtenir de I'aide sur un logiciel ou du matériel Adept, reportez-vous au document
How to Get Help Resource Guide (référence Adept 00961-00700).
Pour obtenir plus d'informations veuillez consulter le site Web d’Adept :

http://www.adept-technology.fr

adept

5960 Inglewood Drive
Réference : 09726-002, Rev A Pleasanton, CA 94588
925.245.3400


http://www.adept-technology.fr

	1.0 Introduction
	2.0 Disposition de la cellule de travail
	3.0 Sécurité
	4.0 Déballage
	5.0 Montage du robot
	6.0 Connexion des câbles du système
	Pièces utilisées à la connexion des câbles du système
	Description de la procédure pour connecter les câbles

	7.0 Installation du logiciel Adept ACE
	8.0 Procédure pour la mise en service
	Mise sous tension et démarrage d‘Adept ACE
	Utilisation du Diagnostics Wizard

	9.0 Utilisation des exemples d‘application
	10.0 Obtention d‘informations supplémentaires
	Installation de l‘équipement optionnel
	Utilisation du système
	Utilisation de Configuration Manager
	Comment obtenir de l‘aide


