Adept Cobra s350

Spécifications

Rayon de travail 350 mm

Charge utile max. 55kg

Courses
Axe 1 +155°
Axe 2 +145° ';}E:
Axe 3 200 mm _g ol
Axe 4 £ 360° \\c-—-:

Vitesses articulaires

Axe 1 720°/s
(> AT Le robot Adept Cobra™ s350 est un robot SCARA trés performant.
Axe 3 2000 mm/s
Axe 4 2400°/5 Ce robot est tout particuliérement destiné aux taches d’assemblage,
Répétitivité . , ,
W = 0,015 mm de manutention, d’emballage, de chargement / déchargement de
z SO oy machines et de vissage ainsi qu’a toute application nécessitant un
Théta + 0,005°
Connexions disponibles sur le bras systéme robotisé précis et rapide. Les robots Adept Cobra série s sont
Electrique 19 ., ~ .
> livrés avec un contréleur Adept SmartController™ CX capable d’offrir
Pneumatique 6 mm (x2)
4 mm b2) des possibilités uniques dans I'industrie.
Poids 20 kg
Contraintes environnementales
Température 5-40°C Caractéristiques et avantages
Taux d'humidite 5 - 90% « Environnement logiciel Adept ACE™ avec  » Communication Ethernet TCP/IP pour
(sans condensation) interface intuitive pour le développement confréler le robot via un PC, un automate
Alimentation pour le SmartController d'applications programmable ou un confréleur
24 Vcc 5A
« Codeurs absolus haute résolution fournis- * Interchangeabilité entre les robots ef
Alimentation pour |'ensemble variateurs L, .
) sant une grande précision ef un meilleur confréleurs
MotionBlox-40R i de hraieciol b facil
suivi de frajectoire ; calibrage facile
24 Vee 6A ! 9 « Options salle blanche et ESD (anti-
200-240Vea 10 A, monophasé * Réducteurs & faible inertie ef bras légers électricité statique) disponibles
Conforme & la norme CE pour une accélération maximale

* Boucle de commande 8 kHz pour un
meilleur contréle de frajectoire

Le robot Adept Cobra s350 est livié avec

T { I'’Adept SmartController, contréleur puissant
aw ; ; basé sur I'archi d sle Ad
R PR { asé sur I'archifecture de controle Adept

L — ﬁfﬁi SmartServo.
I N - : Compact, les dimensions du contréleur sont

les suivantes : 329L x 1871 x 86h mm
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Dimensions (mm)

Dimensions : bride (mm)

Hole for Register-pin
@5 H7 (+g»012)
7 Deep

@ 50

AxMé x 1 - 6H

Ground

L'ensemble Adept Cobra s350 est composé des éléments suivants
* Robot Adept Cobra s350

« Confréleur Adept SmartController
Ensemble variateurs MotionBlox-40R
* Pupitre opérateur avec AU

« Environnement logiciel Adept ACE

* Documentation

Options et périphériques :
* Vision AdeptSight™ (PC requis — Adept SmartVision™ EX recommandée]
Bottier de commande manuelle T2

Configuration Dudl

Suivi de convoyeur

Inferface sMI6 SmartMotion™

Extension sDIO (32 entrées / 32 sorties)

Module IO Blox (8 entrées / 8 sorties)

Kit d'électrovannes

Salle propre classe 10 / DES

Dimensions ensemble variateurs MotionBlox-40R
(mm)

426

130

Plan d’embase (mm)
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